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Грешкиbb
Съществуват няколко режима на работа в случай на грешки:

Спиране на свободен ходvv
Честотният регулатор се превключва към понижена скоростvv
Честотният регулатор поддържа скоростта, при която е работил, когато е vv

възникнала грешката, докато грешката не изчезне
Спиране по рампаvv
Бърз стопvv

Следните грешки, които могат да бъдат ресетнати:
Прегряване на честотния регулаторvv
Прегряване на мотораvv
Грешка на шина CANopenvv
Грешка на серийна връзка Modbusvv
Външни грешкиvv
Загуба на 4-20 mA сигналvv

Ресет на грешки bb
Тази функция се използва, за да се изчисти последната грешка чрез логически 
вход.
Условията за рестартиране след ресет са същите като при нормално 
захранване. Ресет може да се извърши при следните грешки: пренапрежение, 
свръхскорост, външна грешка, пренагряване на честотния регулатор, 
отпаднала изходна фаза, пренапрежение на DC шина, загуба на 4-20 mA 
задание, приплъзване на товар, свръхнатоварване на мотора, ако термичното 
състояние е по-малко от 100%, грешка на серийната връзка.
Грешките, прекалено ниско напрежение на линейното захранване и загуба на 
входната фаза, се ресетват автоматично, когато се възстанови линейното 
захранване.
Тази функция е подходяща за приложения, където достъпът до честотния 
регулатор е затруднен, например, при движещи се части или при системи за 
боравене с материали.

Общ ресет (деактивира всички грешки)bb
Тази функция деактивира всички грешки, включително термичната защита 
(принудителна операция) и може да доведе до непоправими щети на честотния 
регулатор.
Това обезсилва гаранцията на честотният регулатор.

Тази функция е подходяща за приложения, където рестартирането може да 
бъде от особена важност (конвейр във фурна, система за обездимяване).
Тази функция се активира от логически вход.
Мониторингът на грешки е активен, ако логическият вход е в състояние 1.
Всички грешки се ресетват при промяна на състояние на логическия вход.

Спиране при отпаданала фаза на захранванетоbb
Тази функция се използва да контролира спирането на мотора при загуба на 
захранване. Подходяща е за транспортиране на материали, машини с висока 
инерция, машини с непрекъснато обработване на продукти.
Възможни видове спиране:

Заключване на честотния регулатор и спиране на свободен ходvv
Спиране, което използва механичната инерция, за да поддържа vv

захранването на честотния регулатор възможно най-дълго
Спиране по рампаvv
Бърз стоп (зависи от инерцията и спирачната способност на честония vv

регулатор)

Режим на спиране в случай на грешкаbb
Този тип спиране, който се наблюдава при засичане на грешка, може да се 
конфигурира като нормално, свободен ход или бързо спиране за следните 
грешки:

Външна грешка (засичането се активира от логически вход или бит в vv
контролна дума Modbus или CANopen)

Отпаднала фаза на мотораvv
Ако се използва изходен контактор между честотния регулатор и мотора, 
грешката отпадала фаза на мотора трябва да се деактивира.
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Автоматично прихващане на въртящ се товар с отчитане на скоросттаbb  
Тази функция се използва за гладък рестарт на мотора след едно от следните 
събития, при условие, че е налична командата за ход: 

Отпаднала фаза на захранвато или изключванеvv
Нулиране на грешка или автоматичен рестартvv
Свободно спиранеvv

След като събитието приключи, се засича rms скоростта на мотора, за да се 
рестартира по рампа от тази скорост и да се върне към скоростта от заданието. 
Времето на засичане на скоростта може да бъде до 1 сек в зависимост от 
началното отклонение.
Тази функция се деактивира автоматично, ако се конфигурира спирачна 
последователност.
Подходяща е за машини, за които загубата на скорост на мотора е нищожна по 
време на отпадане на захранващо напрежение (като например, машини с 
висока инерция, вентилатори и помпи, и т.н.).

Автоматичен рестартbb
Тази функция дава възможност на честотния регулатор да се рестартира 
автоматично след като се е бил заключил в режим на грешка, стига 
съответната грешка да е изчезнала и другите работни условия да позволяват 
рестарт.
Този рестарт се извършва от серия автоматични опити, разделени от 
нарастващи периоди на изчакване от 1 сек, 5 сек, 10 сек после 1 мин за 
следващите периоди.
Процедурата по рестартирането може да продължи меужду 5 минути и 
неограничено време.
Ако честотният регулатор не се е рестартирал след конфигурираното време, 
той се заключва и процедурата се прекратява, докато честотният регулатор не 
бъде изключен и после включен отново.

Рестартът е разрешен при следните грешки:
Пренапрежениеvv
Прегряване на мотораvv
Прегряване на честотния регулаторvv
Пренапрежение на DC шинаvv
Отпаднала фаза на захранванетоvv
Външна грешкаvv
Загуба на 4-20 mA заданиеvv
Грешка по CANopenvv
Грешка по Modbusvv
Прекалено ниско захранващо напрежение. За този вид грешка функцията е vv

винаги активна, дори да не е била конфигурирана.
За тези грешки, релето, конфигурирано като реле за грешка, остава 
активирано, ако функцията е конфигурирана. Заданието за скоростта и 
посоката на работа трябва да се поддържат за тази функция.
Тази функция е подходяща за машини или инсталации, които работят 
непрекъснато или не се следят и където един рестарт няма да заплаши по 
никакъв начин оборудването или персонала.

Работа при занижени номинални характеристики, в случай на ниско bb
напрежение
Захранващото напрежение пада до 50% от напрежението на мотора.
В този случай трябва да се използва линеен дросел и не може да се гарантира 
работата на честотния регулатор.

Реле при грешка, отключване   bb
Релето за грешка е активирано, когато честотният регулатор е захранен и не е 
повреден. Съдържа N/С контакт и N/O контакт с обща точка.
След грешка, честотният регулатор може да бъде отключен по един от 
следните начини:

Чрез изключване на захранването, така че светодиодът, който показва, че vv
честотният регулатор е включен, да изгасне, а после отново да бъде захранен

Чрез задаване на логическия вход на функцията Външни грешкиvv
Чрез функцията Автоматичен рестарт, ако е била конфигуриранаvv

Ресет на времето за работа на нулаbb
Работното време на честотния регулатор може да бъде нулирано.
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Термична защита на мотора  bb
Теоретичното нарастване на температурата на мотора се изчислява 
непрекъснато, за да се осигури непряка термична защита.
Термичната защита може да бъде настроена от 0,2 до 1,5 пъти номиналния ток 
на честотния регулатор. 
Тази функция е подходяща зе всички приложения със самоохлаждащи се 
мотори. 
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Термична защита на честотния регулаторbb
Термичната защита, чрез PTC сонда, монтирана на топлоотвеждащия 
радиатор или вградена в захранващия модул, подсигурява, че честотният 
регулатор е защитен в случай на лоша вентилация или при висока околна 
температура.
Заключва честотния регулатор в случай на грешка.
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Конфигурация на релета R1, R2bb
Когато релето е захранено, се сигнализира за следните състояния:

Грешка на честотния регулаторvv
Работещ честотен регулаторvv
Достигната гранична стойност на честотатаvv
Достигната висока скоростvv
Достигната гранична стойност на токаvv
Достигнато задание на честотатаvv
Достигната термична гранична стойност на мотораvv
Спирачна последователност (само при R2)vv

Функции Честотни регулатори
Altivar 312



49

Аналогови изходи АОС/АОV   bb
Едни и същи данни са налични на аналогови изходи АОС и АОV.
Възможни са следните задания:

Ток на мотораvv
Честота на мотораvv
Въртящ момент на мотораvv
Мощност, подавана от честотния регулаторvv
Грешка на честотния регулаторvv
Достигната гранична стойност на честотатаvv
Достигната висока скоростvv
Достигната гранична стойност на токаvv
Достигнато задание на честотатаvv
Достигната термична гранична стойност на мотораvv
Спирачна последователностvv

Настройването на аналоговитe изходи АОС/АОV променя характеристиките на 
аналоговия изход на тока АОС или на аналоговия изход на напрежението АОV.
АОС: може да бъде зададен като 0-20 mA или 4-20 mA
АОV: може да бъде зададен като 0-10 V

Запаметяване и възстановяване на конфигурацияbb
Възможно е да се запамети конфигурация. Тази функция се използва за 
съхраняване на конфигурация на честотния регулатор в допълнение към 
текущата конфигурация.
Възстановяването на тази конфигурация изчиства текущата конфигурация.
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Таблица за съвместимост на функции
Конфигурируеми Входове/изходиbb

Функциите, които не са включени в тази таблица, са напълно съвместими.
Функциите за спиране имат приоритет над командите за стартиране.
Изборът на функции се ограничава от:

Броят входове/изходи на честотния регулатор--
Несъвместимостта на определени функции една с друга--

Функции Обобщаващи 
входове

+/- 
скорост

Управление 
на краен 
прекъсвач

Предварително 
зададени 
скорости

PI 
регулатор

Jog Спирачна 
последователност

DC 
спиране

Бърз 
стоп

Свободно 
спиране

Обобщаващи входове
A A

+/- скорост

Управление на краен 
прекъсвач

Предварително зададени 
скорости X A
PI регулатор

Jog
X X

Спирачна
последователност

DC спиране
A

Бърз стоп
A

Свободно спиране
X X

Несъвместими функции Функции с приоритет (функции, които не могат да бъдат активни едновременно) 

Съвместими функции X Стрелката показва коя функция има приоритет

Не е приложимо A Пример: Функцията Свободно спиране има приоритет над функцията
Бърз стоп
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